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5.1 [bookmark: _Toc86748945]Kesimpulan
Kesimpulan dari alat yang  dibuat  sebagai berikut :
1. Hasil pengujian deteksi objek menunjukkan Jangkauan sensor infrared sangat dekat, sehingga ketika tangan sedikit menjauh maka sensor tidak dapat membaca objek yang ada di depannya dan hasilnya cairan Handsanitizer tidak akan keluar.
2. Hasil pengujian pengecekan isi cairan menunjukkan bahwa sensor ultrasonik dapat bekerja dengan baik pada jarak minimal 2cm dari permukaan cairan, jika jarak antara sensor dengan cairan berada di bawah 2cm terdapat kesalahan dari hasil pengecekan volume cairan Handsanitizer.
3. Hasil pengujian sensor suhu menunjukkan terdapat perbedaan dalam proses pengujian, dimana kondisi tangan kering dan bawah menghasilkan perbedaan suhu di antara keduanya sehingga dapat disimpulkan sensor suhu telah bekerja dengan baik.
4. Alat Handsanitizer yang telah dihasilkan pada penelitian ini bekerja dengan cara mendeteksi objek yang berada di dekat sensor infrared sehingga modul arduino akan mengirimkan perintah kepada servo untuk berputar sehingga tuas akan ditarik dan cairan Handsanitizer dikeluarkan.
5. Sensor suhu bekerja dengan mendeteksi suhu dari tangan yang mendekati sensor dan menampilkan suhu yang terdeteksi pada layar LCD.
6. Sensor ultrasonik berfungsi untuk mendeteksi volume dari cairan Handsanitizer yang terdapat pada tabung. Hasil pendeteksian sensor ultrasonik dapat dilihat pada sebuah halaman web.

5.2 [bookmark: _Toc86748946]Saran
Dalam perancangan dan pengembangan Handsanitizer otomatis berbasis IoT, peneliti menemukan masih banyak kekurangan yang perlu disempurnakan untuk mencapai  kesempurnaan. Peneliti telah menyarankan untuk meningkatkan pengembangan alat ini, termasuk :
1. Sebaiknya mengatur jarak jangkauan sensor infrared pada bagian trimpot yang ada pada modul sehingga dapat mendeteksi objek lebih dari 6cm.
2. Sebaiknya diberikan batasan volume cairan pada botol agar tidak mencapai jarak dibawah 2cm dengan posisi sensor ultrasonik.
3. Sebaiknya alat Handsanitizer yang dihasilkan ditambahkan modul daya mandiri seperti baterai agar dapat alat tersebut dapat berpindah-pindah dengan mudah.
4. Diharapkan untuk mengaitkan dengan aplikasi BLYNK untuk mendapatkan notifikasi terkait isi cairan yang hampir habis.
5. Diharapkan untuk menambahkan penggunaan water pump untuk mengatasi saat motor servo terlalu lemah untuk menarik mulut botol Handsanitizer.
6. Diharapkan untuk menambahkan sistem on/off agar Handsanitizer dapat dimatikan fungsinya saat tidak digunakan.
